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Esilla oleva losksinto liihhyy raammograf iataivaualaittfesfsii rctKenteeseen, 
erityisesti n^amincjgrrafiAkiivaiislalttGon rSntgenputken ja Jcuvadatan vas- 
5 taanoccov^lineec sis^ltS.vRAn Ic/^trmetL^viss^ olevaan vHrsirakeiitee^jbs&u, 
aeKd nuBnetelmaan ja ohjauejSrjcatclyyn kyeeieen vareiraJceyiteen kaanta- 

TSfimaiiisemuin. sanoen Jcekaiiinftn )CQhceena oii paL^ssiitcivaatiwuksen 1 joh- 

10 dannon wukaxnen mamtiografiaJcuvauQl^ice, een ohjausjarjescely se)c^ vaa- 
rimtiRr.fin 13 johdanco-osan imJcalnen meneteliiia incu«mograf iakuvaualaitteen 
varsirakencccn Jciant^misekBi . 'Keksimioin kohde kasifctS^ Alia 3okD olen- 
naiseati vercikaaliseaui aeleovan runko-uBaii Lai seinaein tai kattoon 
kiinnitcttavioaS clevan cukirakenteen eeka siihen liihtyvan, horison- 

ib caalisen pyOriEysaKBeliri suJiteen ka3iinetcaviss& olevan varsirakenteen, 
jonlca olemaieesti vascakkaislln p&ihin on sijnihatt:u coisaalta sa^ei* 
lyiahde 1a toiaaalLd Kuvdddtan vaataonottovaiineet, johon vareiraken- 
teeseen kuuluu ainakin kaksi , olenxiais@Fit:i yhdenauuntaiseKai oriencol- 
tuvaa varsiotfcia Bekct valineet ainakin kahden mainituioca ainakin kah- 

20 desta x/areiosaata VftRki-nSl flftnj oriennaatian muutcamiseksi . Tyypilliaea- 
ci macreriuyzaliakuvauslaite k&sittaa mySa varsiraJcenfceeBeen liittyvSn 
paininralcanteen kiivannehhavan kudoksen aseniolmiseksl ja plcdmsek:^! 
paikdllcLw Xuvautundsalueella 9ek& uaein Try6a mahdollisuuden erilaie- 
ten lisavarusteideni }aAte^r\ jbiopsiavaiinelscOn liiccarilseksi kuvaua- 

25 laiLLyeseen. Kuvadatan vastacuiobbovalincct on usein j^rjeatetty vaih- 
dacfeavakai erilaisten Inn/auflrapojen vaacimuscen tnukalseJcsi . 

Kuvannettavan k^idnkaan cur^ian alclscamiaen r&iL^eua&ceille v3.1i:b&mi- 
Tissx, t^. sateilyhygicnia, on manonograf iaesa erltyisen bSrke^. Ti:irhaa 

30 altistuata voicLaan vilccAft ericyiasacl pyxkiui^llo varmisbamaan kuvauk- 
san onniabiMinen, jolloin aitiakaan itee kuvauksen epaannistumlsen joh- 
doata ei tule carvetca oncaaj uuslntakuvia. Ykei mahdollinen syy kuva- 
\aJc3on epaonnieturaiseen on kuvannettavan kudoksen virheeiiinen cai epa- 
carkka asemolnx:! kuvautumlBciluecslle ennen kuvausta. Jos oainicrlcikci 

35 kaikkein l^himpazilL rintakehS^ nl«yva kudoBi Dolla alueella kasvaln 
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usein jMuri sijaiteee. ^cuvautun^atca, vol seurau}csexia olla jopa 

vlrheellinen diaaiioosi my6hen«un tehtavSesa occfcruihin Icuviin perustu- 
vassa diagnoosivaiheesfla . 

5 Toisaalta euuriin potilaBjouktoihin Icohdistuviasa eeulontakuvduksissa 
oxi olcuiiaiata kav^ukseen kuluva aika. Eoimerkitei hankalac tyoskente- 
lyaBennot potiia8c.B«ht-.«lU9aa aiheucravac paltai exqoDDmisia ongelma 
kuvauksessa avustaville hericiWille ne johtavac helposti myos turh^an 
ajanfcuiuun Icuvauscen esiv^lmistelussa . LuuiHiollisesti myda ajaila, 

10 jossa kuvantamslaitteen liikkuvat oeac on saatetcaviesa aina aeuraa- 
vaan halutcuun asetnaanaa. on suora vaiKuLaa kuvant ami seen kulu^raan 
tonaipaikaarv, 

Tyypillinen matnmograf ialaite Jcasitt&a py6rltel-.i-.av1aaa olevan varsira- 
IS ksnceen. joka on yeiiuteisesti toteutettu kiinteand yhtcnaicena oaana, 
no C-vartena, janka pitk&nomaieen runko-opan oieimaisestl vaacakkal- 
aisca paista iiaaxciuLu>.isea varren oeisaa eijaitacvat toicaalta aatai- 
lylahde toieaalta kuvadatan vastaanottoval 1nsec. Uaeista laite- ja ku- 
vancandstekruaiaL^ ayiata johtuen TnaRimograflalaiteccn rakenne ja dx- 
rnensiot ovat tyypini«««f.i aaiiaiset. eccS pocilasca kuvannetLavdks. 
aaeoioitaessa ja C-v^rren olleaaa vertitoQlioeoea asermoesa si3a:Lt9ee 
suhtppllisRH «tiurikokoinen rfincgenpuckirakenne suurin pixLLexi: samo:.!- 
1« t^iWceilla kun potilaan plA. Kudolcocn aaemointi kuvautumisaluaelle 
voi tanoln oiia hankalaa pucklpaan naicacesaa poLilddH optitnaalxafca 
aaettundsta kavancartdalaitteecaen nahden ja mahdoUisesti nyoe «fi«not- 
tumlBefi^a aviianavan fcenkilto tyOSkencelya. Jaikinniaiuexi ongelma bel- 
posti vieia l««»3tuu C-varren olleeea kSannettyna viistolan,;.^.fi«sen- 
toon. koska cailSin joko auurlkokoiiieii puLkipSa ja vaataavaati toxael 
le puolellc C vaxpirakenteen alapuoliaet oaat asetUnrah j>r.iri sxibetl 
cilaan, jossa kudoksaii aaaiwiiuUesa avustavan henkil&i oliai luonte- 
vinta Dcicoa ja tyaekemial3,a. NSin avoatava henkilfi voi joutua Jcurot- 
ceiemaan ]cuvantainialaiLU«oix xakenteiden yli, kyyriatclcTnaSn niiden al- 
ia tai inuuten epaergonomi si ir^ ja hankaliiai cySBkencelyasencoihin. 
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Tekniikan taeosta ruinnetriankln ratkaieuja, jocka rnalKaollistavat x-OxiU- 
genpuckip^^i siirtSmisen pois Icuvanbatnlaascinaatiaan potilasasettelun 
ajaksi. T^llaifiia rakenteita : on kuvaccu esitnerklksi FI-pctteiiLLiliake- 
mukeessa 944764, jonl<a loukaan C-varsirakenceeseen. voidaan jarjestftft 
5 erilaiftia mahdoliisuuksia kaantaa C-varren icse puLkiySSii sisaltavji 
"yl&haara" sivuun tai oiirti& tai ka&ntlLa sita taaksepain kiTv;9ii.q;9fie- 
masta;9r). Kyaeiseaaa julkalBUSsa esitetaaii varaincdseksi keksiainon put- 
kipaan aiirto pois ticlt& aukcfmatisoiduat:! ja nimenomaan vlnbkiivakAftn 
yhceydessa.1 mucra raukalsulla eslt:etS.aii atyOs lielpctettavdn mammogram 
10 fisten tutkimuoten yhceydesea tehtlkvasaa biopaiassa k^yt«tt^v-ic»n lisa- 
laitceiden aoviccamisca rtotcitjjilcuLLLtseBeen. 

NimoiOTnaan biopsiayji XiltLyvia caigelmia on kuvattu tnyos US- 
patenbtijulkaiausaa 5,018,176, joka opef.taa SRilaisen modifioidun mm- 

15 niograflalaiuteeii C*varrtsn, joka, rakentuu kahdesca pitkanomaicasra var- 
Bioaasta, jotka varret on j&rjestetty pyftritfiht^viksi coisiinsa kyt- 
ketLyiiiS. aaiuecn horieontaaliein pydrityaakeelin ympaxl yhdella toimi- 
laitteella imtta ktiitenkin Bit.fvr\, ^xth vareioaien valinen Xyxikenna on 
kyukettaviseS. irti. Talloin julkaiaun mukaiaeDaa rakenteeasa filmi- 

70 kafffir.in kSaitcava (alempi) vareioaa kyckencacllasta riipputfa juko pyo- 
rii tai ei pyori sateilyl5htocn kaaittSvan {ylemman) varsiosan nynkana. 
Raicenteen avulla eaicet^aan helpoceccavan kyeeiyeii laitteem k&ytt6& 
biqpsiatoitnenpitecrL yhbcydcoad t:eht4v3.e0a stereokuvaukseaaa, jo}ca ka- 
vaufl juDcaisvm mukaisesri coceucecaan aaeinuiriwlla kohde etaisyyden 

25 paSasd kuvadaran vastaanoCMvalineisca sijaiceevalle k'.ivaviRlai t.t:ften 
varsirakenceen kaannbakselln ;casollB ja aiiua uLeLaan kaksi kuvaa eri 
pro j ektioieta , 

Bsilla olevan kekeinnon tavoitfceena on tuoda paraimuk.qi a ftrtfilla eai- 
30 tetcyihin ongelmiiii :ia edelia mainituista julkaisuista tvmnetnuihin 
laitekonecriiktioihin. Erityisesti Joekeirmdn yht^m t-^vo"ir.r.eer.a on saa- 
da ai3«iiafciki»i uteuifftiograJIieLLciice, joka carjoaa uudenlaiacn tavun jarjee- 
taa vapaanipi hyftflkenr-ftlytila kudoksen ase«elua varten kuvautumlsalu- 
eelle ennen varainalsca kavaritaTniBta , jolloin potilaan asemolbitminen 
ja kuvannettavan kohceen asemonici kuvaucutniaalueelle helpoLcuvat, 
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Oiemaiaesti call6±n puhucaan uimenaiiacui uavuitteesta )cyeta siirt5m&an 
mawmografialaicrecn pyaricysvarairakenteeseen liictyva sSr.ftilylahde 
Ija/tai vascaavasti aaemolncla mahdollia^uLi hairitsevft varsirakenceen 
alooa) pois aserooicifcia haittaavaeta tilasta erihyisesti eeimerKiksi 
5 cavanoTtiaissssa seuloncacutkitmisten yhteydesea kaytetyn ns. kontaktiku- 
vaukoen yhteydaesi, josea kuvaukaessa kuvadatan vastaanotin on si]Oi- 
cectu varaircikfcuiLeeu olemaisesti alapSaeta haarautuvaan no, alahylly- 
rakenteeseeti ja jcssa kuvazuiettava kudo3 asetnolriaBn ioivantamislaicceea 
paininrakeiittieii avulla liikkumattoroaksi kuvadataa vastaanottav&linei- 

10 den valitbdmassa ISheisyydessiL sijaitseva! 1 a kiivaurumlaalueelle - kdy- 
taimossa alia aiLen ettS kuvaiiiiattava kudoa on auorasoa kontaktisaa 
matnmografiaTai ^tPftn v^l irnomasti kuvadatan vastaanoutovallnelden. yl^- 
puolella sijaitsevien rakenteiden kaixeaa, Laitceeota riippuen tam& 
konrakr.ijjinta voi oila esiraerkikai erillinen alahyllyx-akeijUjeae^isii 

15 kliniii ajctbaviasa olcva painin tai kyeeieen alahyllyrakfgticeen lizk-ki}- 
manon, t&lldin itse asiassa tciyfis alapalniiaena tolmivci ylSpiiica. Kysel- 
sen pinnan ja kuvadaban vaotaanottovSlinaiden valiin on tj/ypillise^iri 
jarjeijtetty kudokeesca sironneiden satellykvanttien kuvduLuidisLa eaca- 
vi. hilarakcnnc/ no, bucky. Tyypilliseati tSLllaieesea kuvantaraisessa, 

20 joJion kekBintfe erlryiaesci kohdistuu, on eLfiiwyyb kuvaiwettavakBi ase- 
m^iduota kohteeeta kuvadatan vaetaanoctovalineisiin milliTnetripn .qin3- 
ruiosluokkaa. 

KekaixitiOii ylicena tavoitteena on toteuttaa edella mainittujcn tavoit- 
25 teiden tnukainen inaimiografi^la|i i iman uuaia monimutkaisia rakenteel- 
lisia i&i*JtiatelyjS. Eeimerkikjai tekniikan tasoci opettama PI hajcctnukocn 
944764 mukainen jgrjestRly aRpmrtinnin heipottamiseksi peruscuu koko- 
naan xmdencyyppistai liikevapaueaateiden jarjcstomioeen rfmtgrenputki- 
p^lle, minlcA Retiratik.c^ftna syntyy tarve kokonaan uudenlaisen ko. liik- 
30 teet tnahdoLliatavan rakenteen lucmioccn C-varteen, 

Bdelleen tavoitteena on mohdolliataa keksinnon coteuttaminen siten, 
ecca varslrakenceen lilkkeec "voidaarx telpuati Loueuttaa ohjelmallises- 
ti, Tavoitteena on" toteuttaa- tRammografialaite kayntSien varsistoraken- 
35 neCLa, juhon kuulau aioakin esnaimmainen ja toinen varsiosBi joieta en- 
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simiwinRn kaaxttaa aateilylahteeti ja coinen valiiieec Icuvadatan vas- 
taanottamiaeksi ja joiden varslooicn orientaatio vertlkaalitasossa nn 
jarjftstetty toiatensa sxahceen raaacecravgksl . 

f5 Edeiieen keksinnon yhcenA tavoicceena on LoLfesuLLaa manutiografialaitteen 
pyoricyavarDirakerme siben, atta var^iosien ajaminp.n Rriiaiaiin lialuc* 
tuihin asemiin on jouBtavaa ja tehokasta, 

Kekslnn^ yhLmia Ld^uiULee-iia on xay&B aaada alkalselcsi mcnctolTni ja sen 
10 toteutcamisen cnahdollistava ohjax^ej^rjftftnely^ joiden avulla manunogra- 
fialaitleeii vax'sirakenteella voldaan toteuctaa oellaieia k^Sntose- 
Jcvenaseja, joill;^ vavflirakeraie voidaan joustavasx:! ajaa vaitieiaLelUfciLi 
erilaibiiii kuvantamieaeemiin, jciden vaihcidcn. aneioaca mahdolliste- 
caan Icuvannettavan koht-.eei} heiponpi aseci:elu kuvaucuiriealueelle . 

15 

Kekfisinnfin olennaiait piirceet on eaitetty oheigiaaa iLsexiaiaissa pa- 
tenttivaaticttuksiaaa , Kclcointa perustuu oivallukseen, eccS raaramogra- 
fnalaihhfilBRa perinteiseati kayceccy C-varslrakenne voidcuui Lcteut::aa 
salLaisena ainaJcin cnaimmaioeetS ja toieeata varaioaasta rrTUodostuvana 

20 rakenteena, joasa an ensimmaisec vS^lineet aiucikiii mdinicun eneirnmaisen 
varaioaon IcaSnt^Ttaoclcoi horieontaalisen akselin yicrpiri ja jo.q.q?i malni- 
CUlIe toiselle varslosalle on .JaxjeaLetty toiset valineet, joiden 
avulla voidaan mainittiia eaiainim^sta varslosaa icSSnnett'.i^ej^R^ .^eka sal-- 
lycc^ mainitun Luiyeji vcuaiosan orientaatio auhteeesa mainittuun cn- 

25 siinmaisean varaiosaan ettS kAtotAt mainittua coiata varsiosaa eri 
suuntcicm ja/tai eri kulmanopeudella suhteeasa tnainitxin eneixranaieen 
vareiosan liikkeeseen, 

Ericyisesti keksinta carko.1.traa fcnnsnruktiota, joaaa rnainituc ensim- 
30 iiiaiset vaiineet kiaittav&t: coimiloittecn Icaoittav&i konetruktion joka 
on j&rjeacetty kaam:aTna?%rj varsiratennecta kokonalauucena horiaoiiLaali- 
sen akselin auhteen aek^ nyota ctta vaotapaivaan-r ja mainitut toiset 
valineet edulliaeaci tolsen colnaiaicteen XaaiUtavan konstrukticai, 
jolla yhdcn varoioolota orientaatiota eubceeaaa ainakin yhtRRn hniaeen 
ib varaiosaan voidaan muuttaci, MctiiiimL toiset valineet voivat Icuiccnlcin 
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kasitca& my6e eaimerkiksi BRllaisen vaihdejarJeBtelyn, Icanka vaiiuyk- 
selia inainiLLud ensiiwn&isfca vai-aiosaa kaanncttaeoB& rnainittu toin^n 
varsioea joko flfiuraa mainicun engiTOiBiaen varsloaan liikwtua tai XaSn- 
cyy eri kulnanopeudella ja/tai toiaeen suuntaan kvm mainittu ensliranai- 
S nen varsiosa. Vaikka voitaiaiinkin ajaCella jSriesuaa iUsenaisesfci en- 
eiirmfiista ja boieta varoiooaa kSantavat coimilaittest , on mnnftsaa raie- 
iesaa ftdiillista tocauttaa Jcekainta niraeiicanaan sitea ett& yksi toimi 
laite kafcitaa Icoko varflirakennetta kokonaisuutena ja raainiUir. hotset 
vaimeec hoitavac Biccen ainakiii yhdeii varaioaista ca-ientoiimin auh 

10 beessa ainakin yhtoon boieeen varsiQsaani. NSin esimerki.kRi voidaan 
Buhteellisen pienin rakennerauutoItBiii muai£ioida olemaaea olevia kan- 
Dcrukbiota keksinndn itvukaiBeksi, kun voidasn hyndyntaa jo olemasaa 
olevaa varatrakemetca kokonaisuuutaia katotavaa konstruktiota . Tailai- 
non rackaisu on myde monesaa mielesaa ykeinkftrhaiaerapi talin varaiosien 

15 kaantaraiueii kokwiaan icsen&iseBbi, ericyieeabi kun tekoinnfin vareinai- 
nen tavoite ei edallyts varsioBi«n kRskinaisen oriencaation raerkicca- 
vaa puikkeuttarniata yhdsnauunbaieeata, esiraorkikci 90 tai jopa 180 as- 
betba. 

20 TarkeimiiTi joitakin keksimon eri suorituawaiocoja 1a niideii eLujd kwa- 
taan seuraavassa, k&yttaen apuna rayoo oheiaia kuvioiba, joista kuvi- 

- kuvio 1 kuvaa perinteiaen c-varslrakeriLueii uitiaavaa mammografiaront- 
2S genial tctta 

kuvio 2 kuvaa kekainnftn yhden edullieaa suoritusimjorion mukaiaen raaitt- 
mcjgraf ialaicceen rakennetLa aivukuvaiicona 

30 - kuviot 3a-3c kuvaavat yhua kekaiimon mukaista varaistoralccaitccn 
kaybcosekveneaia . 

Kuuioaaa 1 esitecty marawigraf iar6nbgenlaite 1 kcostuu runko-osasca H 
J* siihen liittyvasbA C-v^irreeba 12. TyvpilliMobi G-varren 12 vascak- 
as kaisiin paiMn on sijotteccu aatellyiaiide 13 ja eaiuieikiKsi ns. ala- 
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hyllyrakennftfin 14 aieaan tawadatan vaacaanottovaiiiieet 15, jotka ku- 
vaiUamisv&lineet 13, 15 aijaitcaaaan laitteen katteen sisaiia eivftf. 
kwioaea 1 varainaiseaci nay. Usakei naiden kuvcuiLamsvaiiaeiden 13, 
15 valiscllc alucolle, t^rpillieaeti lahelle kixvariatar, vaataanotcova- 

S iineita IS, on eijoicectu vaiineec 16, 17 kuvannettavan kohteen asc 
moindsckai Jmvautumiealuealla. Tyypilllaeati C-vat-Rl 12 on liilcacelca- 
viaaa seka vercikaalisuiuuiassa guhteeeea vaiineieiin kuvannettavaan 
kohcccn aoemoimieeksi 16, 17 ettS pySritettAvl aaa auhteesaa run- 
Ko-osaan 11. AsemointivaiiiweL 16, 17 ruucdostuvat tyypilliocoti yla- 

iO painitncota 16 ja alapainimesta 17, joka alapalnln 17 vol olla jarjes- 
tecty roltnitnaan Bcuitalla myCs ne. buckym. Du«ikylla tarkoitecaan kuvan- 
nectavan kudofcsen ja kiwariat-jm vaataanornovSlineen vaiiln sijoiteutct- 
vaa hilaiciKamieltnaa, joka rajoittaa kudolcecota oironneen sateilyn p&a- 
sya kcwadatan vaHt-.aanottovaiineille. 



IS 



Kuvioss^ ?. flsltetcy ykai keksinneto mu:<ainen mairenoHraridldiCteen raken- 
ne kaeittaa enaimmaisen varoioaan 22 ja toisen varsioaan 22', joiata 
enainriAinftn varaiosan 22 olennaiaesci paahto on siioiteLL-u s&teilylSh- 
de 23 ja ttoisca vaotaavaeti vaiineet kuvadataii vastaanott^nii«ekai 25. 
20 iQivicsQ 2 itiukaieeasa rakenceeaea yiapaiiiin 26 on jarjestatty lineaari- 
saaci liikutettavoksi ouhteeeea toiseen varsiosaan 22' j a alapainin 27 
puoleanaan asetnalcaan BUliceeaaa toiseexj varsiosaan 22- kiinteaksi 
mahdolliseati intcgroidukai oeaksi eilhen kuuluvaa alahyl I yrakftmecca 
24. Alahyllyrakenceen 24 vast. alctpaiiiir:»ai 27 yiapinfca on- tyypillioca- 
2S ti olennaiaesti tasomainen ko- baflon oileaaa olennaiaBsni yhdensuun- 
cainen pySribyaakabliii 28 kaixssa. Alapainin 27 on cdullioecti jarjea- 
tetty asamaan, joka on ol «amaiaestl enBitnraaiselle ja toiselle v<»x- 
siyaalle 22', 22' yhceiseksi jarjeatotyn kSantSakaelin 28 vaUttfitnasaa 
iahaiayydea9& sen alapuolella - maanitun toieen varsiosan 22' ollesba 
30 vertikdaliaesaa asennossa. Tallfiin Icuvemtandoaeemaan puriatetun rijnnan 
keskiakseli olennaisesti yhr.yy mainicun kaSnc^iakBelin 28 Xansaa, mika 
oii yuLilasaeettelun kaimalta edulliata monieaa kekeinnSn nujkaisen 
lait-.hP.fln kayttSBOveilutukBisaa eairaerlclkai kuvau«pi.ojektidkult«ata 
coiseen alirryccilcao&. 
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Alapainin 27 voidaan jarjestAfi mySa vaetaavaeti tartn yiapainia 26 li- 
neaariseati liikuteLLavaksi , matta kekaiunSn edullioen euorifcustnuodon 
TOukaieeati sq on tallfiinkiTi aflamoitaviaaa asemaan. joka siiaiteee vcis- 
Laavdlla tavalla suhteessa varaioaien kaSntflakBGliin 28 Icun edell& ktx- 

E vattiin, ja <?di.m i fiftRi-.i talioin royfia edelia kuvactua vaataavaaUi kuva- 
datan vastaanottovaiinciaiin 25 nShden. Kaytanivan mitoista pihiithaessa 
tancoinenaan nail6in rakennecca. jossa maiuictulen enaitwnaisen ja vas 
taavuBti toiscn varioooan 32, 32' JcaBicfc&nien sateilylShrj^en 23 tokuJC- 
sen ja larvadacan vascaanotcovailiuiicteii 25 vaiinen etaisyya on auuruuc- 

10 luokkaa 60 80 cm, mainittujea vareian 22. 22' ollessa nri ftntoicmia 
oleraiaisesci yhdenauvmcaisesci, ja euaiayya alapainitnen 27 pinnaota 
kaSntaakeeliin 28 c&116iii genttittietreja, kuhan 1-5 can, edullisesti n. 
a-3 on. KUVioca 2 ei ole piixxtsLLy aiittaJcaavaar. vaan ainooabaon ha- 
vainnollietamaan keksina&x mukaista ral^ftnnetta, DOlloin esitierHikSl 

15 tarn ecaisyyB alapainitnen 27 plmasta kuvadacon vaotaanottovSlineisiin 
25 on kiivian'2 nvukaiaeasa konstn.iktif)ftsa kaytanniSasa millimetrien suu- 
ruuBluukXaa, mstaa tren. em. k&ant6a]«elin 28 ja alapainimen 27 pinnaa 
vilinen etaiayya klLycanndsea myAfl kaantdakselin 28 ja kuvadacan vas- 
taaiioLUiwalineiden 2S vaiista. etSiayycta. Kuvadatan vastaanocfcovaU- 

20 neet S"? voivat olia roika tahansa tuimencu cailaineu valine, kuUeu Cil- 
mikasetti cai digitaaliantviri . 

Kuviossa 2 eeitetyeaa kelcainnon cdullieeesa suorifcusmuodossa nwlemnii- 
1ft varaioaille on jarjescecty coimllaice M, M' iiiidsa kaantamiaekei 

25 vareiosillc yhtoioen kaantoakeelin 28 ytnpari. Rakenne on adulliseatj. 
toteuceccu siren. exxA ensimmainwi toiuiilditwctsta M kaftntAA varaira- 
kcimcltnaa kokonaieuutena ja toinen ainoaataan to^R^.a varaioaaa 22' , 
mucca perlaatteebad KutiaLiuktio voidaan toteuttaa ncyis aifccn, etta 
toinen varaiosa 22' ei liikuj enaitnroaisen varsiosan 22 iiikteen inutena 

30 vaan ainoaataan omari toiiiul^ucteensa M' liikattamana. Arnmactimichelle 
ilncisiin rakexiteellisiin ykeityiakohtiin sen tarWwnmIn niHiifimacca Kek- 
sinnon mukainen konscruXtia voidaan siis toteuttaa edulliacati oifcen, 
etca haluttaeeea kaantai molempHa varsia samaila kulnianopeudella aa- 
nidan Buinxnaaii kaycetaSn koko varsirakenncltnaa IcaantavAa toimilaitetca 

35 M, mufcta haiuttaeaea ajaa varsia eri euunciln ja/cai exiauuiilla kal- 
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roaixopeuk3illa kayt^-tSan moienpia. fellcascaan yntS vdiBiosaa ka&itftva 
Coiroilaite o« eduUieta jirjeataa auoraon Jcyoeisen varsiosan yhtey- 
caen. jolloin laitekonsmiktio voidaan KeksimOn JcamalL^ edullisella 
cavalla toteuctaa aimenomaan cdellieesea kappaleesea ktivacuDa Kavalla 
5 toceutPttuna, jolloin sekfi Kaanc6akeelin 28 oleiuxdiaeata ybtymis«sta 
kuvannettavan Icohtccn koakiakeeliin aiheutuvat etta k.?.k:fiinnAn tnuJcais- 
tfiTi varaiosier. lllkemahdolliauuliHiwi Larjoaiiaat edut ovat optimoalioes- 
sa tavalla hyadynnettavieea nlmenomaan saulontalaivsMkataaa k&ytecca- 
vSsea koncakcltoivauksesea. YleiaetsUi ottaenlum kahden pyarityoliilKkeen 
10 erilaiset yhdiatgunioet ovac tvomettuja jo fysiikan orpiklrjoiaca. mur- 
ha ericyisesci toteuteccuna kekaiiu»Oa eduUisten suoritusmuotojcaa mi- 
IcaiDoobi ainakiu kakai kaaanett&viesa ol<waa varaioaaa kasitcavAssa 
tnatrroografialatcteesaa taraa uusi rackaisu tarjoaa seuraavaasa ciarkwnmin 
Icuvattavia etuja, nimenomaan em. matntingratiasauloncacuckinftisten yhcey- 

15 dtiu»a. 

Ykbi keksinnSn cdulliaten euorituatnuotojen karaaalna olennainen eri- 
tyi9tilaime on s^nainfin, joasa toisen varsloslaca haluLacui xaaiityvan 
johonkin ciettyyn kulitiaan auhtccooa coiseen tnutta tSroSn toiaen pysyySn 

20 palkolllaan suhteessa lalcceen cuklrakenceebetai 21. Tailainen liike 
saacteian aikaiaekai paibai luonnollieeBti k&yttamalla ainoastaan yhha 
varsiosaa kaancavaa toimilaitecta my6s aiatnalld koko varsirakennelmaa 
kaantivaa toimilaitetta yhtcen cuuntaan ja yhta varsioeaa kaSntavSli 
hoi-mtiaitenca vascaavalla kulmanopeudella muLud vastaWcaiseen suun- 

25 taan. Yleiscaci ottaen mainittu ykai varsioaa voi oils miki tahansa 
varairakenceen varsioalsca, mutta keksiwj&i titukaisesti se on edulli- 
ocofci nitnenomaan mamografialaitteeeea pifinsmmaksi ja kevyemmaksi jar- 
jescetravissa olev* "toinen" (alempi) vareioea 22' . N&in toimien eaa- 
daan tnonia kuvantamialaitfceen kP.kflinnnn raukalseen KSyccOGn lliccyvia 

30 coimaiipiLeiua lielpotectua ja nopeutectua, joota eeuraavaeea joibakin 
esimerkkeja. 

Kxivioiaea 3a-3d on eRit-.fthty ykei keksinnan makaieen laicerokenceen 
nbilidullistama toimintosekvenaei . Kiivio 3a eoittaS cilannetta. jossa 
35 ensinonauien ja coinen varslosa 22, 22' ov^l -perusasemassaan" . ta. 
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oriencoitAJina keaJcenaan yhdensuuncalsescl - kuvioiden l ja 2 mukaisen 
tdkenceen T^yseessa ollessa yhdonau-jr.taieeati mySs kuviossa 3a-3d - 
naJcyvSn laif.teen vertikaaliaen jnjrfco-oaan 11. 21 Kaxibbd. Keksintfi mah- 
dollistaa nyt varaiosicn 22, 32' ,:oinulaittaiden M, M' kaylrnn siten, 
5 etta ainnastaan toisca (alempaa) varsiosaa 22' kaatiuSvaa toitnilaitecta 
M' kayttaen ajctaan kyaeinen varaioaa vinokuvaksen inukaiRftRn kuitna- 
asemaan (kuva 3 D) . asemoiddaii i-* puristetaaa kohde kuvantamiaaoeinaan- 
aa painimien 26, 27 vaiiir- ylSpainin 27 alas ajamalla (kuva 'J c) ja 
lopukei saabeUwtl laiLe kuvausvaltpiiksi kaintimalla myoo eneimmainsn 
10 {ylen?>i) varsiosa 22 vinokuvaueasemaanpa (kuva 3 d) . cs. Kuvioii 2 uiu- 
kaiseasa kouaLxxikLiosea ajamalla • koko varairakeimclmaa k&ancavaa toi- 
railaitecta M samaan sumtaan Inin alim perin ajecciin pelkascSan coisca 
varsiosaa 22' KaaiiL&vaa toiTOilaitetta M' ja ajeannlla oansnaikaisesti 
mainittua toista varsiosaa 551' kaarxtSvaa coitnilaicecca M' vascaavalla 
kulmanopeudella mufeta vaatakkaieeen euuntaan. NSin toimien ensinwiinen 
varsiosa 9.2, jr>ka voiai hankaiolccaa pociiaaasectelua, voidadji pitaa 
"poissa tielca" niin Icaucm kunnea kohde on aaatu asemoicua ja ajaa 
toinen var£?iosa 22' kavancajTiisagemaansa vaaca aaetteluri ulleasa val- 



15 



20 



naa. 



Yksl monien nylcyailwiptcn mammograf ialaifeceideti mahdollistama Prlknis- 
kuvausmuoco on ns. PA (posteriori-ariLeiiuri) kuvaus. joaaa rinta kuva- 
taan alc^uolclta. to. joesa saceilyiahde ajetaan tyypiiiiSRfir.i johan- 
kin kulmaan kuvaraietcavan kohtewi dlapuolelle. Tailaiaeasakin tapauJc 
25 oesea kekeint6k voidaan hy^ynt^a pitainaan flAheiiyiahde konkreeccises- 
ti "poissa jaloiaca", iolloijx aueiiiuiiKniesa avuatavan henkilon ei tar 
vitee kurkot*lla varairakannalTOan yli • TSllftin voldaan siis coimia 
BBimex-kiksi siten, ecta IShdettAessa eeimerkikai kuvion 3a mukaisesta 
vertikaalioriennaatiost^i ajp.haan ensin pelkSstaan koko varalrakennsl- 
30 maa kaont&vaa toitnilaitefcfca M loinnco tullaan haluttuun vinokuvauskul- 
maan, jatketaan kAyrrSmftlia moleittpia totmllaittelLa saiialla nopeudella 
eari suuntiiti, jolloia toinesn vareioea 22' pyeyy paikallaan ja ensim- 
mainpn varaioaa 22 jatkaa esiraerJaKsi niln Kauan, kuiuiea ae on aaayut- 
tamc vertikaallorientaacian alaopSin, asemoidaan kohde kuten edella - 
35 sessd esimerkisaa kuvacdln 1a edelleeit, klyctamalXa toimilaitteita 
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vaataavasti Imten edelliBMRa' vaiheessa mucta vaatakkaisiin auuiiLiin, 
ajecaan enaiiunaitiehJcin varsioaa 22 paiJisllccn Jtuvaueasstnaanea. 

KeKainco siia paitsi ylipaans& tarjoaa mahdollisuuksia helpottaa poti- 

5 lasaaettelua mahrtnl 1 i RP.sa tnyos nitnenomaan jouscavan varBiuaitsu ase- 
moinnin tillaisea sovellutulcecn toceutcandeeksi . Kbnissa tilanteissa 
keJcsiiman tmikalaella IconstruXcioHa paaatafiii LSllfiin stihteelliBesti 
nopeampoan ja j ouatavampaon vareioeien saattamiaeen halufctuim inihflftn 
aaemaansa verraccuna esimerfcLksi rakeriUaaaeen, jossa kaytettavissS 

10 oliai konstruktio joka kasittliiei koko varsirakennetta icnKnralsuudes- 
gaan kaancavSIn ynden toimilaJ-LLeen ja valineeb yhden vaxeirolccntccn 
varoioBan liikkeen pyeayttamiaekai. EaiinerkkinA votdaan ajarella ci- 
lannecca, jossa kuvauslaite oh edBllieen kuvan ottamiaeaa jaijilto 
viiotokuvaueasennosiaa ja joesa ee pitiisi ajaa fifttiraavaa kuvaa varxen 

15 vertikaaliasemasttt oLttLtavaii kuvan potilaanaeenwintiasGntoori (jolloin 
eiie lahtSaeannossaan varsioeac ovat yhdsriRiinntaiaessa oriencaaciossa, 
eaimerkikyi 45 aaceen kulmassa suhteesea vertilcaaliin ja loppuasemaa- 
eaan saimerkiksi ylempi varsiosa ."^0 aateen kultnaesa auhceessa verci- 
kaaUiu ja alenpi vertikaaliaaa) . TSllfiin cm. mukaieella konetiniktiol- 

20 la jouchihfjjislin enaln aaamaan varairakanne vercikaalirw luXitaeft^an 
dlempi varaiosa (suhteessa laicteen tuJcicakenteeeeen) ja vasca sitten 
voitainiin ajaa yietnpi varsioaa 30 aaceen aseirDinclaaeriLooiiaa, inatta 
esimerkikai edelia kuvatulla Jcuvian 2 mukaiaella konsfcruktiolla voi- 
daan vSirxsa tarvB ajaa ylerapi varsioaa vercikaalin kokuucKiu, kun xao- 

25 lerapia varsiooia ]^$jit&v^ toimilaita K voidaan yksinJcertai afiflhi py- 
aayfctaa 30 "ensinTOSisen liikkeen* alkana 30 asLewi kohdalla ja jafckaa 
ajamalla oiJioaofeaan al«T?>i varsioea 22' vartikaaliin . 

Ke)tsint6 kuitenkin wahdollxBtaa myde esimerktksi edella kiivafcxin toi- 
30 miiinon vieiakln loustavaKBUWi LoLeuLuksen. Kayttamalla esimerkikai ky 
ooioen eeimerkin mul<aiaen «snsimin5ia«ai iiiklce«n" alkana moletupla COl- 
milaitceica yhtaiiikaiaes'-i earaaan suamtaan liikkuu kyaeiscsaa ccimer- 
kiss^ suurenroan kulman kaSntyraaAn jontnwa aiempi varaiosa 22- toiltnano- 
peudelld., joka aa. yksittaiellia toimilaitceilla tuotcfctujen kulmanope- 
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okeien summa. jolloin Icyaeinen pirtetnpi iiike saadaan coteucettua iiupe- 
anvnlni 

Bdelleen -voidaan jarjestaa esimerkilcai pelkSscaan alempaa varsiosaa 

5 22' kaantavan toimilaitteen M' pyoritysnopeua euurenimaksi kuin luJlsO 
v^Birakemielmaua kaAnt&vfiii toimilaitteen M, tidki edellS kuvatun cyyp- 
pisessa tilanteeoBa ftnr.ieeacainlcLn nqpeuccaa kuvaijuainisrvalineiden ase- 
moimisba aeuraavaan haluttuun aaeraaanaa. Edullleesci tSllainen nopeusi- 
ftrf> vnidaan coteuccaa esimarklKal -Juuri belleaseaaa edeiia esifcetyn 

10 edullisen suorituamuodon mukaieesea rakenteessa, joasa matnmogra- 
fiaiaitneen perinceinen yhdesca osaaca xdkewtuiwt c-varsi on jaettu 
kahdckoi citen, etti alenpi kuvadatati vastaannr.t-.cvaiineet 2b siaaicava 
varsiosa 22' on masealcaan huomattavasti kevyeni>i kuin raakaar. ront- 
gcnputkon k&eittavii yleitpi vargioaa 22, jolloin rilppuen siixA, raissi 

ib- BUhceessa coiaiiruja kulluinkin tarvittavat varaiosien 22, 22' kaSncy- 
jniokulmac ja kaytetyt eri varaiosien kulmaTiopfturiet ovat, voidaan eai- 
merkikai edellS kuvatussa eeinuarkiaafii koko liilcc totcuttaa yhtena ta- 
saieana liikkeena valitsemalla Innmannpeukaien svUaae sopivascl. slis 
siten eLUa liikkeefc alkavat ja pSattyvSt i'txtaaikaiaeati nwlempien var- 

20 eioeien saawitt^»«asa haiuCun aaernansa samanaiXaisesti , YtKteii Laaaisei-i 
liikXeen etuna on paicai "tyylieeikat" ran. ce, ebfca nain pyoritettavia 
tnasaoja e.i rarvitae kiihdytcaa ja hldastaa/pysayttaa yhdezi asenvannruu- 
tokawi Lakia kuin kerran. Toki joa eeimcrkikni nimenomaan kevyetnrnaila 
alemmallR vajrsiosaiie 22' jarjeatecaan saadetcavissa olevd xaajitfiiiope- 

25 ua, voidaan tietyati gopivin jarjeatelyin toteu-taa varsiosien liik- 
keer. hsluttaeaaa jopa niinkin, acta tnalidollieeata Buutdannasta k&antS- 
kulmaatQ huolimafcta alempi vareioea 22' paavuttaa hal\ihun aaemansa no- 
pRammin kuin ylevopi, 

30 jcuvaualaice ohlauajarjeateliniiieen ja kiyttdliittyminecn voidaan co- 
ccuttaa eaitnerkiJcei aitan, etta kayttSiilctymaira syacecaSn seuraava 
naluccu varsien asema. Kuwaualaite on nonin aiwnafctimicholle tunnefcuin 
tavoin toteutettavisea eiten, ar.fta ohjauejarjeetelnfl "Cletaa" trdssa 
asemasaa veusioeat kulloinkin ai j aicsavat , jolloin oe osaa eiirroko- 

35 raennon siaabjaan fisim. iaakea, milla kulTnanQpeu:<silla/kul;«cu«jpeukaien 
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eithtefllla varsioaia picaa ajaa jocta ne aaavuLLdisivat halutut aseman- 
fia samanaikaisesti. CShjauajfir jcatcltrAan voidaan rtY&a raJcentaa eril^i- 
gia valmiita. usem coistuvia )Qivancainigt:apo1u vdSLaavia ajoeekvensae- 
ja ja/tai jarjcotaS laicceen kayttijaile mahdollisuun rakentaa icse 
S nmia usein toiscwia Jwvauscarpeicaan vastaavia sekvensaeji. Bsimer- 
kiksi Icayttoliistytnalca annettava komento aiirtyS 3o.«/anr.ani1.saseinaan A 
voidaan jardeacaa vastaaraaaii konkreectisca toimintosekvenaaia, joooa 
varoiocac enein siirtyyat automaattisaati kysaista kuvantamiaaaeinaa 
vastaavaan poLilabaSBLteluaaeman, ja varsinaieeen Joivontamieasemaan 

10 vaeta kun dh j aus j ar j estelrcA on vaBtaanof.f-.anut signaalln "aaemoiiiU 
valmis". Kuv-auslaitteen ohjauejarjeetely kaiken )«iildd.aan voidaan eiis 
jarjestaa IcAai hhartiasn taxvintfvac v&lineet ja oHJausrucllnlt varsiuBi- 
eii ajandseksi ensiTtmaieeatt aaeraasta toiacscn aaciraan, jolloin kyseinen 
ohjauenitiini vol kSslr.rAa rutiinin ainaitin kahden vareiosan aiainiBek- 

IS ai ainakin yhteen asanaan, jjoeea niidcsn keekinainen orientaatio on 
olennaieesti poikkexitebtn yhf^^finauuntaisesta oriencaaciosca, rutiinin, 
joi-ika avulla ohjausjarjestelyyn voidaan rakentaa halutcaja varsiosien 
ohjwssRkvftnRReja. seka kaaic!c&tnaan vaiineet seuraca 1a/tai tuiuUdLid 
varsioaien IcoslcinaiocS orienUaciota ja/bai niiden orientaatio nuh- 

20 teeasa laicceen cttkirakenceiaUn. 

tsdelia on kuvaccu kekBinnanj edulliaua siaorituemuocoa, jossa toisen 
vareiosan 22' liike euhteesea anaimraaiseen varsiosaan 27. mr.ei)r.p.r.aan 
coisella varsiosalle 22- IfirjeaLeLyu iLsenaisen toimilaitteen M' avul 

2S la. Luopxanalla joistakin kakeinnan cavoittp.i Rf.a , erityisesti kosklen 
tavoicecca mekaaniaeaci suhLeelliaeu yksinkertaiaeata rekenteaata ja 
eeimerkiksi mahdolliautadesfca helppnon ja jauatavaan liikkeiden saacOOn 
ohjeltiialliseati kaytetb&viasa olevien coimilaittetden, kuteu askel- 
moottoreiden valitykeellft, voirtsan toisen varsioaan 22' coirailaice M' 

30 coki korvata esimerkikai Bellaisella vaihteiotorakenteella, jonka va- 
litykselia paik§9taan eTiftimmSispJi varsioaan 22 coimilaiteLLa M kayctS- 
au paast&an vaetaaviin varaioeien liikltcipiin ouhbeeaea toisiinsa sekS 
matrmngrafiaiaitteen tukirakenteisiin kun kuvlon 2 inukaia«lla ratkai- 
sulla. Olennaiaesbi Jccksinnon edullioeen swritusnvuococwi siifi kuiten- 

35 kin tomlviu ainakin enslromainen 1a toineii v<4tsiDsa, jocka on j&rjeabeb- 
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ty JdiannftrhavaJcai toiaaalta yhtenSi kOtonaiauutei;«» suliteeesa laitteen 
LukirakenteiBiin ja coiaaalta ainoldn yfcteen vareiosista on jar3e.9t.pr.- 
ty ktnxiuinaan vaiineec ainakin kahden varaioalsLd keskinaisen orientaa- 
tion muuttamiackoi, jolloin nainituiBta ainalcin kahdeftha toistensa 
5 suhteen kaantyvakel jarjestetysta varsioaaaLd eiisiaimaiseen on jarjes- 
tetty sateilyiahde ja toisaen valineet kuvadatan vashaanottamiaeksi . 
Eritylsen edullisesti ILBwiaieeeci ka&mett4vlU«i varaioaalcsi valitaan 
kcvywtipi alempi varaioea, johon sitifi kaantavS ^/l1miiaite mcegroidaan, 
ja varsioeien kaantoakselit jlirjeetetaan yhtyma&n toiaiinsa sclca olen- 
10 naioeeti nyoe taaolla, johon kuvannettava kiidos alemman varaiosan ala- 
hyllyrakfiiitetJBfcjtiii yULyvSix, tai sen rouQdoBtavan alapainijncn paille kon- 
takbikuvauksessa asemoituu. 

KekfiintS ei flnl jP rois Hita vaihtoehtoa. ecca varsirakenceeseeii ^^^^^ 
15 useaitpikin kuin kakai varaioaaa, Bdclleen voidaan ajatella etca kaan- 
necclivi.9.5S olpvisn varsioaien kaantoakselic elvac yhdy, tai eLLS use- 
araraaata kuin kahdesta varai'ooMta muodoatuvaan konatruktioon. j^rjeate- 
taan ui5«ampiakin kuin yksi varaiosien keskinaisen orientaation uiuuUta- 
mista mehdolliatava kdantdakooli . EdulliBinmin keksiunon kaikkia ta- 
20 voicceisiin aiis kaitaakin paascaaii niineaiomaan fiuorit\ismuodolla, jota 
edellS on. ykcicyiakohcaiBemnin kosratcu. 
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RATENTTrUAAJPIMUKSET 



1. Mammoarafialaivaufllalr.e. joKa kSsitcaa joko olennaiseaLi vexxikaali- 
sestl seiaovan ruidco-osan tai ceitiASn tai kattoon kiinnitettavissa 
S olevan tukiralceTii-.ftftn 21 eekSi ^siihen liitcyvan, horisouLaalisen pyori- 
tysakselin 20 suhteen kaconottavioaa olevsin vargirakenteen, jrtnka 
olennaisBfit-.i. vaatakkaiBiiTa paihln on sijoiLeLUu coisaalta saceilylShdc 
23 ja toisaalta kuvadaton vaotaanottovaiineet 25. johon vannsi raVftHtee- 
aeen kuuluu alnaXin kaksl oleiroaisesti ylidensuuntaiBckai orientoituvaa 

10 varsiosaa 22, 22' ac3ca val'ineet ainakin eneimnaisen tnisen raaini- 
tuista ainaXin kahdeaca vareilasasta keBkxi:^ieeii orientaation muuttcani 
ockoi, tunnettu eiitt, ettS laittflfinftsn kuuluu ensiiranaisec vA- 
lineet M alnakln mainituii etipiffimaiaerx varaloaan 22 kaSnbarrAackai ho- 
risontaaliaen aksalin ympSri I ja ftn^a inainitLLLie toiselle varalosalle 

IS 22' UQ iarieatetty toiaet v&ljLneet M', joidcn avulla voidaan mainittua 
enaimmaista varsiosaa 22 kii&ri.ne1-.t".ap.flsa sexli aSllyc-aa mainitun coiseri 
varsioBcui 22' orientaabio suhteeaaa mainittuun eneiwrnaisean varsiosaan 
aa Bttk k&Sut^ raainictvia toiptja varaioaaa 22' eri euuncaan ja/tai eri 
kulmatiwpeudella suhteeaaa mainitvm enainimaioen vareiosan 22 liiWcee- 

30 seen. 

2. Pahenfctivaatitnuksen 1 mukainen kuvausXaite , Luiiueccu siiba, 
etta mainitut enaimnaiset valineet kaeictavSc ensitiroaiaen toiroilaic- 
teea M kasiccavan konacrukclon, 1aka oii jSijestetcy koantamaan varsi- 

2C rakennetta tekoftaisuucena horiaontaalisen akselin siJbt-.p.en. 

3. Patcnttivaatiwuksen 1 tai 2 wukainen kLTvau9lai1-.p., fcunnetcu Sii- 
T.a, etta mainituc coiset valijieet kasittavSn toissn toimilaittccn M' 
kaaittavan konetruktion ainakin yhden maitiituista varaioaista 22, 22' 

iU kaancamlsekai Butiteseaaa ainakin yhteen toiseen varaiosaon. 

4. jonkin paUwiULivaaciraukaea 1-3 mukainea ]«uvauolaite, tunnettu 
siita. etta TwinittAj enainnidinen varsiosa 22 kaaictaa kuvauslait- 
LBBii sateilyl&hteen 23 j a mainictu toinen vareioaa 22' valiiiaet kuwa- 

15 daran vaataanottamiseksi 2b. 
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S Patenthivaatimukaen 3 tai 4 imicainen JcuvaualaiLe, Lunnettu sii- 
ta, ett& tnainitcu toinen toimilaite M' caa jarjestetty mainittxiun 
tniAftffln varsloaaan 22' . 

a. Patentcivaarimuksea 4 tal S mukaiiieii )mvauslaite, tunnettu aii 
t&, ctta mainittu toinen varsioea 22' ka^ittJia oLennaisesti sen Py6- 
ricysakselin Buuntaltseii aitiaXin yiapinnalbaan olennaiacn taeomaisen 
alol^llyrakenteen 34. 

10 7. Pacentbivaatimu3cean 6 mukainsn JcuvaviBl a i . nunneCtu siici, 
ezz& mainitun toiuexi vdnsiosan 22' pyoritysakseli on jarjcocetty pie- 
nan etaisyyden. kxiten !-«=; nn. eduillBeflti 2-3 CTO paahSn sliheu kuulu- 
van alaUyllyrakeoiteen 24 yiapinnasca. 

IS 8. JonJdn patenttivaatitmilwcn 1-7 mukainan kuvauslaite. tunnef-.hu 
siita, ebr.a maijiitun varsiraKenceen dlmensioi: on larjeaUetcy sel- 
laisiksi, etta varsioeien 22, 22' oUesea olennaieasti yhdansuuntai- 
sesti orientnihmfilna on etaisyys saceilyiahteen 23 fokuXaesLei Xuvada- 
tan vascaanoctovaiineiaiin 25 euuruuoluokkaa 60-80 cm. 



7.0 



9. Jonkin paccnttivoatiTHukoen 1-8 wakainsn Jcuvauslaite, tunnP.hr.u 
Siita, ecca mainicun toisen vax-Bioaan 22' pyfirityaakseli on jfirjcs 
tDCfcy yhcytnaan mainitun eneitnmaisen varsiosan 22 pynri ryaakaellin. 

25 10. Jonkin patenttivaatitnukeen 1-9 tmiicainen kuvauelaice, cunneccu 
siica. etc a mainittu uoi^ieu varsioea 22' kaeittsa kuvaancttavan 
kudokaen kuvautumiaalueelle asemoivan paininrakenteen 26. 27. 

11. Patenctivaatimukaen 10 mukainen k\iva\it?iaite, tunneccu siicS, 
30 eUL& iiidinittu paiuinrakenne kasittaa yl&painitr«n 26 ja alapainimen 
27, joka alapainin 27 vrn rakmrua myda pelXascaar. malrtituii toisen 
veJcaiosan 22' kuvadatan vaetaanottovaXincec 25 kaaitti.vasc& alahylly- 
rakenheesta 24. 
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12. Jonkin pacenttlvaatimuksen i-ii muXainea kuvauslaite , cunnettu 
eiita, etta kuvauDlaitteeseen 3cauluu ohjausjarjestelmS, jonka vali- 
tykselia mainicut coimilaicteec M, M' on jarjestefcty olemaan ohjclmal- 
liseebi ajettavieea. 

13. Menetelma maramografiakuvaualaitteen varRlrakenceen Jcaancamiseksi. 
joka varaiiaXwuie kasittaa jok» vercikaalisen runlco-ooian tai aeinaan 
tai katcoon kiinnitettSviaaa olevan tuki rakenhRen aeka siihen liiccy- 
van, IwflBUuLdalisen pyorityeakgelin auhteen Ic&annottaviDoa olevan ra- 

10 kenteen, jonka oiennaisesti vaHhakkaisiin piihin on 3ijoiteLLu toi- 
saalLci sateilylalide ja toisaalta kuvadatan vascaanottovai inset, johon 
varsirakenhfiftflfiftn kuuluu ainakin kakai. oleatinalsescl yhdeiiauuiiLdiBekai 
orieatoituvaa varsiosaa seka v&linect ainakin ensinroaisen ja toisen 
nwiTiiruista ainakin kahdeata varaioeasta keskinaiseij oribntaatioa 

15 nmuttamiadcDi, tunnefctu eiita, atta samalla kun roaipi ir.ma fin- 
siirmaista varsiosaa pydritetsan torieoataalismi dXselin ytnpari mainic- 
tua toiota vairoiocaa pyoritetain joko .samaan euuntaan eri kultnannpeu- 
deiia cai vascakkaiseen auuntaan. 

20 14. Patenccivaatinujksen 13 raukciiiMsn tnenetelwia, buanetbu siiba, 
ctba mainifetua onoimraaiata varaiosaa pydritetMn sanwl la tolmiiaic- 
ceella jolla voidaaJi pyOritcaa varsirakennetta kokonaisuutsna. 

15. PaLeMtLivdaLimuksen 13 tai 14 raukainen nuanctclnfi., tunnettu 
2S siita. etta raainiht.na hoiata varaiosaa pySritetaan kyseiaeen var- 

siouaau iiitegroidulla toimilaitteella. 

16. JoQkin pacanctivaatimuksen 13 IS mukainen meneteltna . bunnettu 
aiici, etta men^XfilmSsflA aiirrytaan varslscon ensinmaiseeca asemaa- 

30 ta, jossa mainitut oinQlcin cnoiTOmainen ja coinen varaioaa ouat keske- 
naan olennaiseaci yhdenauuntaiseBCl orientoitwaeiiL, toiseen vaataavaan 
asemaan, kuten odclliaoata kuvantamiaasemasta souraavaan kuvanr.a- 
mieaeemaan. liikeBekvenssllia joka kaaitcaa sellaieen v&livaihecn, 
jossa mainituc ensimmainen ja toinen vareioaa ovac olennaiaeatl rauussa 

35 kuin vhdenauuntaiBeBsa uxientaAtioeaa, jolloin ainalcin i^soi oakvene- 
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fliin taiuiuviata liiWceisca kasiccaa lonkin pattsiiLtivaatimuksen l3-is 
mufcaisesti totcubcbun lii}d«en. 

17. Patcnttivaatimukeen. IS mukainerv raenecelmS. Minnettu siiCa, 
5 etta mainiccu sekvenssl kaeictaa eiiiidXin yhden vaiheen. joasa moinit 

cua coicba vareioeaa pydritecSan eri auuntaan iwjhha aamalla Hulnano- 
peudella kun maitiiLtUd eueiommaiata vareioaaa. 

1 

18. Man»noHiai:idXuvdual(a.itteeni ohjauejairjestely, joka kaaittaS valineet 
10 ja ohjauerutiinic jonkin vaacimilc(3ipir.a VA-Xl mukaisen menecelman mu- 

kaisteii Loiraerpiceidea toteuccamisekei . 

19. PrtUenttivaatimukeen 18 nwkainen ohjauojarjeetely, tunnettu 
siica. etts rp. k&sittaa .ainakin yhden ohjausrutiinin vaxtsiosien 

15 ajamiaeksi ensinmaieeatA aaemi;|8ta toioeen aeeroaan- 

20. PatenctivaacimuJcscn 19 raukainen objauajarjeetely, tunnettu 
s.iir.a, etta mainittu ohjausrutlinl kasictSa varoioBiwi ajamlsen 
ainakin yhtccn aocireaan, joeea ainakin kahder- varaioaan keskixiAinftn 

20 orientaacio on olennaieesti poiW«autettu ylideneuuntaiseata orientaaci- 
osta. 

21. Jonkin patcnttivaatimukeen 18-20 nftikainen ohjausjarjestely, r.\in- 
nectu ailca, ett& mainivt-uilu-u ohjelroietcarutiineihin kuiiluu ru 

25 tiinit. joiden avulla ohjausjarjestelyyn voidaan rakencaa naluccuja 
varsio@ien o]iiauB»ekveim»ifci:jS.. 

22. Juj5kin patenttivaatimuksen 10-21 mukaincsn ohjauoj&rjeately, tun- 
nettu siita, etta se kapittsa vSiineet seuraca ja/tai tunniscaa 

30 varaioaxeii keskinainen orier-taatio ja/tai orientaacio ouhteeesa laic- 
tsen tukiraJcsntaisiin . 
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(57) TirVISTBLMA 

Kaksinnon wukainen tnarnmogra^laloivauslaite IcasiC- 
taa esitnerkikei nlftnnaiaesti vercikaaliaesti 
seisovan runko-oaan seka sillien liictyvaii, tori- 
Boncaallsen pyGrlnyaakaelin auliceen kaannecta- 
viaaSL olevaii varsirakenteen, jonka olennaiocati 
vastakkaieiin p&ihin on pijoitetfcu toioaalta sa- 
teilyiahdc toisaalta kuvadatan vastaanottovali- 
ijccfc ja johon varsirakentQaeeen kuuluu ainakin 
kaksi olermaiaissci yhctenRininh^^lseiksi orientoicu- 
vaa varsiosaa seka valineec ainakin ensirnmaiatjn 
ja toisen mainiculsca aincOsJ.ii Kahdeata varsi- 
osasta keskinaisen. oriencaation muuttciroioekoi , 
seka exifiiirenaiset valineet ainakin mainitun an- 
aimrtuiiocii varDiosan kaaiitSnuseksi horieontaali- 
ccn akaelin ympari ja wainitulle toiaelie varsi- 
oaalle jarjeetetyt toi pipr. v^limet, joiden avul- 
'la voidaan mainiccua enairm&isca varsiosaa kalin- 
neccaeasa seka sailyttaa inaiiiiLuii Loisen varei- 
Qsan orientaacio suhteessa mainittuxm cnoiimai- 
seen varsiosaan ett^ Icaantaa tnalnitcua toista 
varaiooaa eri exiuntaan ja/tai eri kulmanopeu- 
della Buhceesea mainitun enainro&isen varsioaan 
liikkaaaeen. 



Knvio2 
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